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Korektor pochylenia v.2

Po ponad pétrocznym okresie obecnosci na rynku pierwszej wersji korektoréw pochylenia wag
tasmociggowych, udostepnilismy wersje II.

Od wersji | rézni sie stopniem zasilajacym. Przemystowe warunki, w ktérych instalowane sa
wagi tasmociggowe, cechuje niestatos¢ napiecia na liniach zasilajagcych i znaczny poziom
wystepujgcych zaktdcen. Doswiadczenia eksploatacyjne pokazaty nam, ze stopien zasilajacy
musi wykazywac odpornos¢ na znaczne odchylenia od nominalnej wartosci napiecia
zasilajacego. Zasilacz liniowy w takiej sytuacji wykazuje zdecydowanie zbyt mata sprawnosc.
Dlatego w wers;ji Il pierwszy stopieh konwersji napiecia zasilania zostat wykonany jako
przetwornica impulsowa.
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tasmociggowej z czujnikiem MEMS v.1 tasmociggowej z czujnikiem MEMS v.2

Sredni prad zasilania korektora, przy napieci zasilania réwnym 24V, wynosi tylko 15.5mA.
Zmiany pradu w trakcie pracy mieszcza sie w przedziale 14.8mA - 16.7mA. Straty mocy w
zasilaczu liniowym, zastosowanym w wersji |, siegaty 1150mW. Zasilacz impulsowy pozwolit
na zmniejszenie tych strat blisko dwunastokrotnie! Jednoczes$nie zwiekszyta sie stabilnos¢
pracy korektora w skrajnych zakresach napiecia zasilania (Uz<12V lub Uz>26V).
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