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od zmiany kata pochylenia tasmociagu

Wagi przenosnikowe, nazywane takze wagami tasmociggowymi, nalezg do grupy wag
automatycznych. Stuza do ciggtego pomiaru przeptywu masy materiatéw sypkich,
transportowanych na tasmie przenosnika. Zasada pomiaru (w uproszczeniu) polega na
ciggtym pomiarze masy materiatu, znajdujgcego sie na tasSmie przenosnika, w obrebie sekgji
pomiarowej. Pomiaru dokonuje sie za pomoca tensometrycznych czujnikéw (lub
pojedynczego czujnika) sity. Jednoczesnie tachometr mierzy predkos¢, z jakg porusza sie
tasma przenosnika. lloczynem tych dwoch zmiennych wielkosci - masy i predkosci, jest
wydajnos¢ chwilowa. Poprzez catkowanie wydajnosci chwilowej w funkcji czasu, ustala sie
sumaryczng mase materiatu, ktéra przeptyneta przez wage. Waga po zainstalowaniu wymaga
kalibracji: teoretycznej lub za pomoca wzorcéw. Aby waga wazyta poprawnie, konieczne jest
takze jej wytarowanie w ustawieniu roboczym. Realizujemy to poprzez pomiar masy pustej
tasmy przy jej petnym obiegu tasmy. Czasami, dla wiekszej doktadnosci, tarujgc tasme
usredniamy wynik pomiaru za kilka obiegédw tasmy. Tak przygotowana waga powinna
wskazywacd przeptyw masy i wydajno$¢ chwilowg z nalezyta dokfadnoscia.

Warunkiem dodatkowym prawidtowego pomiaru masy jest takze state ustawienie -
wypoziomowanie lub pochylenie tasmociggu, na ktérym zamontowano wage.

W niektdrych zastosowaniach zmiana pochylenia taSmociggu jest konieczna. Z takg sytuacja
mamy do czynienia np. na tadowarkach i zwatowarkach, ktérych ramie wysiegnika przestawia
sie (pochyla) zaleznie od potrzeby. Czy w takiej sytuacji mozna poprawnie wazy¢
przeptywajacy materiat, zwtaszcza wtedy, gdy nie ma mozliwosci usytuowania wagi na
nieprzestawianej czesci tasmociagu?

Rozwigzan jest kilka, a kazde z nich ma specyficzne zalety i niestety... takze wady.
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Korekta wskazan wagi przenosnikowej
- sposob korygowania pochylenia
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korskta czestotlivodoi lub okresua zespil rolek pomiarowych
powtarzania impulséw drogi

Wspdlng wadg tych rozwigzan jest brak dostepnosci legalizacji na taka wage. Chociaz nie
wykluczajg tego obowigzujgce przepisy (ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI z dnia 9
czerwca 2009 r. w sprawie wymagan, ktérym powinny odpowiadac wagi automatyczne
przenosnikowe, oraz szczegdtowego zakresu sprawdzen wykonywanych podczas prawne;j
kontroli metrologicznej tych przyrzadéw pomiarowych, Dz. U. Nr 98 z 2009r. poz 820), nie jest
mi znana zadna instalacja tego rodzaju, posiadajgca certyfikat zatwierdzenia typu i
pozwalajgce na legalizacje wagi na przestawianym tasmociggu. Jest to jednak przeszkoda
niezbyt istotna, gdyz zazwyczaj potrzeba wykonywania pomiaréw przy zmiennym ustawieniu
wagi przenosnikowej ma zrédto w wymogach technologicznych a nie formalno-prawnych czy
handlowych.

Jak zatem zabudowa¢ wage na przestawianym tasmociagu, tak, aby wazyta poprawnie

w kazdym potozeniu?

W kazdym przypadku potrzebny bedzie uktad pomiarowy, ktory pozwoli okresli¢ aktualne
potozenie tasmociggu w przestrzeni - miernik pochylenia tasmociggu, nazywany
chytomierzem lub inklinometrem. Niezbedna doktadnos¢ chytomierza bedzie zalezata od
klasy wagi, ale zazwyczaj nie bedzie nam potrzebna doktadnos$¢ wieksza niz £0.5°. Zakres
pomiarowy moze siega¢ +£35°, chociaz w praktyce nie spotyka sie wag przenosnikowych
nachylonych bardziej niz 18° (typowe ograniczenie wynikajgce z zsuwania sie materiatu na
pochylonej tasmie).

Jezeli na etapie konstruowania wagi dokonamy wtasciwego wyboru terminala wagowego, to w
zasadzie problem jest rozwigzany. Wtasciwy wybér w tym przypadku oznacza terminal
z wbudowana funkcjg automatycznej korekty pochylenia tasmociggu. Jednym z takich

rozwigzan jest terminal ,System A* Model H14" szwedzkiej firmy S-E-G. Terminal dokonuje
automatycznie korekty wskazah wagi po zmianie kata pochylenia tasmociggu w zakresie
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+35°. Kat moze by¢ wprowadzony recznie, z pulpitu terminala wagi lub automatycznie, za
posrednictwem protokotu MODBUS RTU poprzez interfejs RS485.

Co ma poczac¢ konstruktor lub wiasciciel wagi, gdy zaplanowano uzycie lub uzyto innego
terminala, nie posiadajacego funkcji korekty pochylenia tasmociggu?

Zgodnie z definicja pomiaru na wadze przenosnikowej, ma do dyspozycji dwie inne opcje
korekty: poprzez proporcjonalng do pochylenia zmiane informacji o predkosci tasmy lub przez
odpowiednia do ustawienia tasmociggu zmiane wartosci sygnatu pomiarowego,
pochodzgcego z czujnika lub czujnikdw tensometrycznych.

Budujac korektor pochylenia wagi na tasmociggu, zweryfikowatem kazda z tych opcji. Przy
uzytym w tym projekcie czujniku potozenia mozliwe jest uzyskanie korekty wskazan

z doktadnoscia lepszg niz 0.05%. Mozna to osiggna¢ zaréwno w drodze korekty czestotliwosci
impulséw z dromometru jak i modyfikujgc, proporcjonalnie do pochylenia, warto$¢ sygnatu
pochodzgcego z tensometru.

Dostepna aktualnie druga wersja korektora pochylenia wagi na tasmociggu, wspétpracuje z

terminalami wagowymi ,,System A’Model H14”. Zastosowany w tym terminalu algorytm
korekcji ma jednak pewne ograniczenie: waga przenosnikowa dla poprawnego dziatania
wymaga wytarowania po kazdej zmianie kata pochylenia tasmociagu.

Konstruktorzy z S-E-G zapowiadajg modyfikacje oprogramowania, ktéra wyeliminuje to
ograniczenie. Nowa wersja oprogramowania terminala zagwarantuje, ze raz wytarowana
waga bedzie wskazywata poprawnie, dopoki nie ulegnie zmianie rzeczywista masa tasmy
(zuzycie, oblepianie itp.).
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